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Les stages

Stages ingenieurs : premiere experience du metier

Stage Ingénieur | :  optionnel PFE

Secteurs d’activités

Stage Ingénieur Il :  obligatoire Automatiaue Réseaux

Signal, image 2,2 % 0,7 %

12 semaines 20,3 %

Développement

. . . s, Management, Iogiciszl
Stage Ingenieur lll : Projet de fin d'études Gestion de Projes 08%
obligatoire clectroniaue 8 s s

embarqués

20 semaines 2.4 %

“Etude matérielle et logicielle pour un smart-toy destiné aux enfants autistes.

Intégration de méthode de recalage IMPLEMENTATION D’UN S —

La start-up Leka a développé Moti, un robot sphérique interactif

SOUS SCiIab pour SUiVi d'éChanti"on en CAPTEUR A LED MULT'FA'SCEAUX congu spécialement pour les enfants atteints d’autisme. Le but est de

mettre a profit ['attractivité de la technologie pour ces enfants

d éf 0 rm ati 0 n exceptionnels afin de développer leur apprentissage de la

communication et des interactions sociales.

Contexte Travail Réalisé Mission: Passer d’un premier prototype basé sur une Arduino

a une solution compleéte linux embarquée.

Réalisation d’un rideau frontal par i . i ) i
»Développement en C++ sous linux embarqué avec des contraintes temps réel

Contexte : Dans le secteur de la fromagerie, les industriels étudient la formation des fromages et en particu- l’imI_’lé{“entation d’un HCALICD a ) led Pourquoi? Arduino limitée en performance, impossibilité
lier les bulles afin de mieux comprendre le processus de leur formation et de leur évolution. multifaisceaux sur un chariot automatique »Développement d’un plan de test d’étendre les fonctionnalités du premier prototype.
Application : Suivi IRM de fromages en cours de maturation. Evolution d’'une bulle (taille, forme,...) a (AGV) de type Gerbeur a Longerons (GL) S
différents stades d’acquisition. 8.1. Le rideau frontal a pour but de
pouvoir détecter un obstacle dans un plan > Conclusion sur la pertinence du capteur
Elastix & Transformix Integ ration sous Scilab 5.5.1 défini et d'arréter 'agv. Pm—— m— Moti attire [attention de [enfant grdce a des stimulations
Elastix (Image Sciences Institute) a été choisi pour les Capteur OMD8000-R2100-R2-2V15 Ordinateursouslinux AGV GL 8.1 sousune SHIGEMU [ sensorjelles gomun o mou) ooy Cmnines, (oI, Lor TR
fiadesd | ) D il t iy % et les vibrations qu’il émet. Son systeme applicatif permet un
methodes ‘e recalage car c'est un prqgramme open- Scilab logiciel open-source (INRIA) de calculs il - aramétrage adapté a chaque enfant, en fonction de ses besoins, de
source, maintenu et rassemblant plusieurs modéles ; .y L i L
' P numériques et matriciels pour des applications ses objectifs éducatifs et de ses envies.
Elastix : outil basé sur ITK (Kitware) permettant le scientifiques Ob -ec ti f
recalage d’images par différents algorithmes o _ _ ) e COHCEpthﬂ hardware Conceptlon lOglClene
Transformix : outil générant un champ de déformation ~ * Utilisation de fonctions Scilab JEHIIpe =5 201 forme e ek Ce S———
d,e contribution permettant Fappel de [Pexecutable Démontrer que 1’on peut remplacer le . oot i > _:'.: —d . Etude/analyse des besoins fonctionnels. Programmation en langage de script, C/C++, microcontréleur TI
d’'Elastix et de Transformix capteur actuel un S100 par notre nouveau tem -— . Conception architecture électronique/choix composants.
- r a led multifai R21 n ' G RN <= ici S0 . ; .
e = EApte s e u.t aisceaux o FOUt © . C{; CableBLEU ->GND foe L LUEIC-'E-IAGV- : . Mise en route du linux (Arietta G25).
o respectant le cahier des charges, mais pour ;. Création: - une classe gérantlaliaison série 3 ; ; g3
e . e > - une classe permettant la gestion du capteur Femme s . Mise en place d’une toolchain de cross-compilation.
Image initiale Image a recaler ' HEREEE RS S H el — Modification : - classe pour permettre la configuration 1 MicroSD boctable | . Configuration WIFI
et I'affichage des domnées sur 1'écran e e
N A - eqs. 1 - classe pour la gestion des mouvemerts Bus'izc
N\ Compétences mobilisées de TAGV :
elasti :
$ i -
Contribution Scilab : boite a outil, dont I'architecture = . ‘L - iiblssﬁzztﬁf:gg? PPCE -l RR COIlClllSlOll P
icati ) i ; Linux embarqué . ; 4 . - T
ApplicatiomdElastix ?;: gﬁ;ﬁrggss ,!; Zﬁ?ﬁgﬂ?ﬁ;ﬁgs ggﬁ%fnfss I - d ] —— Ce stage a été pour moi une opportunité - Sertsfcomininlcatian [Eda s i) . Elaboration d’un protocole de communication entre le Soc Linux et
v Temps réel . : d’approfondir et de mettre en application (Batienes) 5 I’ARM de contréle (Teensy 3.1).
s | N — i v" Réseau =' B Fechmques. Deco.uvert? oce . Mise en place de routines de tests pour valider I’ensemble de
i demos I <teDefauBConfigumtin sct ; également du domaine de la robotique a Reguiator 6v ; : Ey ; s
i ete " stefaultParameters.sci = Al ~ ) J ’architecture. (Librairie de contréle pour les moteurs, librairie de
v = snlasticaci travers un projet cc.mc.ret et des rencontres contréle pour les LEDs RGB).
b macros = sodsStrDataxsci 500mm professionnelles enrichissantes.
Transformation. txt ~ g 2 ::1 m:fOF"E.m."o“”'“' . Rédaction de la documentation en markdown sur Github.
b tests = suTFilToCAmyOfstrg.sci Mator arver . Projet open source.
|, thirdparty = T stWriteParameterFile.sci https;//github.com/WeAreLeka

Architecture de scielastix
Pour cette contribution :

; ; : . Gravure chimique/anglaise ~
Transformation Bspline Transformation Affine  « 3 fonctions & usage pour lutilisateur . TR —— n O e @

(image et fichier.mhd) (image et fichiermhd) % 1 fonctions de paramétra
I + 2 fonctions pour lancer EE’:]StIX et Transformix O O I q l | e

+ 18 fonctions a usage internes
C) GitHub

. Pilotage du routage et de la fabrication du PCB.

Application de Transformix + 3 fonctions test pour la validation

EAGLE

Conclusion :
* Intégration d’Elastix réalisée et
fonctionnelle

» Intégration de Transformix réalisée et en
Jacobienne (image et fichier. mhd) debug

« Linting » et détection des erreurs de codage dans le
cycle de développement FPGA

Standard Do-254

- Certification des systémes aéroportés '
- Stireté de développement ( Erreur d’Overflows, Prédictibilité du code...) ﬁ

Agro-alimentaire Systemes embarques

pour le Medical

- Réutilisation du code (Lisibilité)

+ Exigences fonctionnelles o e
3 if (en i = '0")
du SVSteme gatea_s <= not(fred s) ;
elsif (pulse r = '1') then

@E: CD415 Expecting keyword then

« Spécification des besoinSJ )

» Vérification syntaxique du
code (ModelSim)

Traduction de Ia Spéc ati Simulation RTL elsif (rising_edge(CLK)) then
Langage de description (HB ;

* Veérification fonctionnelle
des signaux au regard de la
spécification (ModelSim) Y.

begin

fred_s <= qaten‘._s or pulse_r =

ng

oD =8
wbeed L
:L e

i~ out

?[p:@ema_u_: b - .
o> = Fichiar rapport | Simulation PPR

mf:'ljﬂns;lea_l?_ﬂ
T ot
|

L

@W-BPS-0021: Combinational feedback Loop encountered .
apres routage

Détection d’erreurs de timings

[ Vérification fonctionnelle

Développement d’une application logicielle pour le traitement des fichiers
XML de configuration pour 'ECM

L'entreprise Fives Filling&Sealing congoit des machines de remplissage des circuits fluides automobiles
ETUDE ET REALISATION D’UN SYSTEME D’ANALYSE pour les chaines de montage Elionyion ___."“"""‘”“““f Garourant

POSTURALE SANS FIL, BASE SUR DES CAPTEURS PIEZORESISTIFS (1)

!!Refro:du;s ament
moteur |

I ™
Contexte :

A\ Y 4
Institute of Brain Science (National Yang-Ming University, TAIWAN)
Institut d’électronique et de télécommunications de Rennes (IETR)
Objectifs :
Créer une carte d’interface entre des capteurs piézorésistifs et un module de communication sans fil de type BLE

Y 4 [
L Programmer une application android pour recevoir et donner un sens aux données p O r I , Ae rO n a t I q e

ACQUISITION ET TRANSMISSION

¥ Suspension
pneumatique

* Test pédale de frein, étanchéité, embrayage... (o)

*\ Direction assistée @

LN

—> Nécessité d’établir des communications entre les calculateurs embarqués des automobiles et les
automates des machines de remplissage.

~ . Pressibn sur i e e e e e i S
Avant  rapnp ¥

* du pied ] i
o MUX -ConditionnementHs

Communication assurée par un ECM : Electronic Control Module

Automate de
./ Module | :

Echantillonnage| | Codage et

e - e 9

Module)

- et quantification| | transmission PARY gqne fi] / ) ) : ) o remplissage
( Talon 1 | e La configuration de I'ECM se fait au travers de fichiers
. \Microcontrollewr MSP430 _______________! de données au format XML
CAPTEUR CONDITIONNEMENT 1 ILLONNAGE CONNEXION SERIE (UART) MOIRICEDE
ETQUANTIFICATION TRANSMISSION SANS FIL , . o o g
- [ ﬂmmo Développement d’un testeur de batterie de téléphone portable — Eté 2015 (Rlectronc Contral

N - — |  8bits de données
e - N 1 bit d’arrét (stop) . . 7 L
gas Bl e Batterle defectueuse * Le prlnCIPe Véhicule avec calculateurs embarqués
L8 [ - A
< ‘III \ CODAGE — Afin de tester la capacité d’'une batterie, on la charge complétement, on la décharge en
- = Sensor ID DATA \ = /. mesurant la puissance qu’elle est capable de fournir, puis on la recharge afin quelle soit — L Fichiers XML copiés
PREe it Ll i PR Bl st LE ) ' s / : préte a étre posée. o IS W) dans I'ECM

Résolution : 10 bits

S
\ 'ensemble permet un test automatique d’'une batterie d'iPhone, avec la confirmation de :h —— = T —3 AN
rRE'CEP.HON ET INTERFACE HOMME MACHINE I"état bon ou mauvais de celle-ci et |IafﬁChage de la CapaCité calculée. ~.." HH . (: - ’
Travail réalisé - A 2 S & X “’?‘ J
S i 5 i g . g ' S S Utilisateur
PROCESSUS DE CONNEXION PROTOCOL XENON an>=0ID S— ‘ 1 Conception et réalisation de la carte, avec __ e Al : S X L — . o
F:O'Luit e e bty Robomanie répare régulierement des réalisation du circuit, code du programme, VS @ \ S Application ECM_XML-Editor, pour générer ces
D | index Jiength| 1o | PATA — batteries de téléphones portables et | routage, fabrication du PCB, soudage et N N 0 Y / - fichiers au travers de GUI (Graphical User Interface)
N s veut s‘assurer de leur état avant la pose. test du prototype. ey :
git7] [Bis[sital [ | [sito OOOO OOOO —
Device ID Data length Etapes de réalisation de I'application

Le matériel

Discover Service DECODAGE e 'l.“ [ & €90 m AR - - R : S :
TR S—_— Afin de réaliser cette mesure, le circuit est | 5 b oyt Etude Conceptlon Developpement
creation €4 capted basée sur le microcontréleur MEGA 328p A = '

Reconstruction de la donnce g de chez Atmel, qui équipe I'Arduino UNO
- Ce dernier sera; utilisé pour le prototype. o ; 7 g@g | - FOMESacumBntition |~ 'CRINEF 00§ chuTRn " AURIDERSHENS
S g P ¥ —— ore : de I'entreprise - Dossier de conception de modules indépendants
La charge est opéré par un circuit ] i - Bibliothéque XMLLoader |- Digrammes UML : et tests unitaires
spécialisé du fait de la fragilité des : ot 1 - Fichiers XML ++ e g
{kl]Présentéaufestival des sciences du 9 au 11 octobre 2015 a Rennes d batteries |Ith|um Ciest |e MCP 73833. : 5 ¢ @ﬁ%@@m @ Mﬂulf:iflﬂl':: o i R:e.daCtlon oA manuel
[2] Demande de brevet en cours Bl 4 ; - LANGUAGE - utilisateur

Traitement du Signal Electronique Informatique
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